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ESR 4500 Serie

Spezifikationen

1.1 | Hersteller Crown Equipment Corporation
1.2 |Typ ESR 4500-1.4 | ESR 4500-1.6 | ESR 4500-2.0
- 1.3 | Antrieb elektrisch
2 11.4 |Bedienung Fahr-/Sitzgerat
£ | 1.5 | Tragfahigkeit Q t 1.4 1.6 2.0
g 1.6 | Lastschwerpunkt c mm 600
< | 1.8a | Lastabstand Hubgerist eingefahren X1 mm siehe MaBtabelle 2
1.8 | Lastabstand Hubgerust ausgefahren X mm 189 212 217
1.9 | Radstand y mm 1380 1475 1475
£ |21 |Eigengewicht ohne Batterie kg 2570* 2593* 2682**
% 2.4 | Achslast Gabel vor kg siehe MaBtabelle 3
& |25 |Achslast Gabel zuriick kg siehe MaBtabelle 3
3.1 | Bereifung D/L Vulkollan
5 |.3.2 | ReifengréBe vorne mm 343 x 140
3 |3.3 | ReifengréBe hinten mm 285 x 100 330 x 100 | 330 x 100
T 135 |Rader Anzahl (x = angetrieben) vorne/hinten 1x/2
3.7 | Spurweite hinten b11 | mm siehe MaBtabelle 1
4.1 | Neigung Gabeltréager auf / ab Grad ° 2/4
4.2 | H6he Hubgeriist eingefahren h1 mm siehe MaBtabelle 4
4.3 | Freihubhohe * ohne Lastenschutzgitter h2 mm siehe MaBtabelle 4
4.4 | Hubhéhe h3 mm siehe MaBtabelle 4
4.5 | Ho6he Hubgeriist ** ausgefahren ohne Lastenschutzgitter | h4 mm siehe MaBtabelle 4
4.7 | H6he liber Schutzdach he | mm 2132
4.8 | Sitzhohe eingefedert h7 mm 1048
S | 4.10 | Hohe Radarme mm 301 346 346
g 4.15 | Gesenkte Gabelhéhe h13 | mm 40 40 45
% 14.16 | Lichte Hohe Schutzdach mm 1021
8 4.20 | Lange einschl. Gabelriicken l2 mm siehe MaBtabelle 2
§ 4.21 | Gesamtbreite vorne / hinten bi/b2| mm 1265 / sieche Maf3tabelle 1
S | 4.22 | GabelzinkenmaBe hxbxl | mm | 40x 100 x 1150 | 40x 100 x 1150 | 45 x 100 x 1150
G | 4.23 | Gabeltriger ISO-Klasse 2A
4.24 | Gabeltrdgerbreite mit / ohne Lastenschutzgitter b3 mm 770/ 750
4.25 | GabelauBenabstand bs mm siehe MaBtabelle 1
4.26 | Breite zwischen Radarmen b4 mm siehe MaBtabelle 1
4.28 | Vorschub 4 mm siehe MaBtabelle 2
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 | mm 76
4.33 | Arbeitsgangbreite 1000 x 1200 quer gesenkt Ast mm siehe MaBtabelle 2
4.34 | Arbeitsgangbreite 800 x 1200 langs gesenkt Ast | mm siehe MaBtabelle 2
4.35 | Wenderadius Wa [ mm 1645 1734 1734
4.37 | Ladnge liber Radarme I7 mm 1785 1903 1903
< | 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit / ohne Last km/h 12.0/12.0
% 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.41/0.69 0.39/0.69 0.32/0.54
g 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.57/0.57 0.57/0.57 0.57/0.50
S | 5.4 |Schubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.19/0.19
% 5.7 | Max. Steigfahigkeit mit / ohne Last % 12/12
— |5.10 | Betriebsbremse hydraulisch
6.1 | Fahrmotor Leistung KB 60 min., KW 6.8
S | 6.2 | Hubmotor Leistung bei 15% ED, KW 11.9
S | 6.3 | Max. BatterietroggréBe Ixhxb | mm siehe MaBtabelle 2
§ 6.4 | Batteriespannung Nennkapazitat K& V/Ah 48 / siche Maftabelle 2
6.5 | Batteriegewicht Nominal + 5% kg siehe MaBtabelle 2
- | 8.1 | Art der Steuerung Fahren / Heben / Lenken Transistor
€ [8.2 |Arbeitsdruck bar 165
¢ | 8.4 |Schallpegel am Ohr des Fahrers dB(A) 65

* mit Lastenschutzgitter 1.4 /1.6 t =650 mm; 2.0 t =535 mm.
** mit Lastenschutzgitter 1.4 /1.6 t +650 mm; 2.0 t +535 mm.

41.4/1.6tmit 4890 mm Hubhdhe und Option 1 BatteriefachgroBe
44 2.0 t mit 4595 mm Hubhohe und Option 2 BatteriefachgréBe

Tragféhigkeit 2000

Diagramm Lastschwerpunkt / Tragféhigkeit

nominal in kg
Tabelle 1 1600
3.7 | Spurweite hinten b11 mm | 1177 | 1317 | 1476 1400
4.21| Gesamtbreite hinten b2 mm | 1285 | 1425 | 1575
4.25| GabelauBenabstand, max.| bs mm | 750 750 980 1000
4.26| Breite zwischen Radarmen | b4 mm| 965 | 1105 | 1255
Seitenschub links/rechts| mm 70 70 100 600
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Lastschwerpunkt in mm
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ESR 4500 Serie
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Tabelle 2
6.4 4.20 1.8a 4.28 4.33&4.34 6.3 6.5
Geréate-Spezifikation Lange Lastabstand |Vorschub LastgroBe Arbeitsgangbreite | BatteriegroBe |Batteriegewicht
1285 mm Breite (b2) l2 X1 4 Lange Breite Ast3 (VDI 2198) Ixhxb +5%
800 1200 2577 Ooti ’
1200 800 2757 ption
420 Ah 1257 380 570 1000 1200 5707 1003%784x283 750
1200 1000 2805
800 1200 2618 Ooti 5
1200 800 2818 ption
1400 560 Ah 1325 312 502 1000 1200 5758 1903%784x355 939
1200 1000 2864
800 1200 2665 Ooti 3
1200 800 2885 ption
700 Ah 1397 240 430 1000 1200 2813 1003784x427 1119
1200 1000 2927
800 1200 2616 Ooti ’
1200 800 2762 ption
420 Ah 1257 475 687 1000 1200 5731 1993784x283 750
1200 1000 2814
800 1200 2651 Ooti 5
1200 800 2822 ption
560 Ah 1325 407 619 1000 1200 5777 1293%784%355 939
1200 1000 2871
1600 800 1200 2693 Option 3
1200 800 2887 ption
700 Ah 1397 335 547 1000 1200 2829 1903%784x427 1119
1200 1000 2933
800 1200 2739 Ooti 4
1200 800 2952 ption
840 Ah 1469 263 475 1000 1200 o884 1903784%499 1306
1200 1000 2996
800 1200 2654 Ooti 5
1200 800 2826 ption
560 Ah 1330 402 619 1000 1200 5781 1203%784%355 939
1200 1000 2875
800 1200 2696 Ooti 3
1200 800 2891 ption
2000 700 Ah 1402 330 547 1000 1200 5833 1003%784x427 1119
1200 1000 2937
800 1200 2742 Ootion 4
1200 800 2957 ption
840 Ah 1474 258 475 1000 1200 888 1003%784%499 1306
1200 1000 3000
Tabelle4 22 [ 22 | 43 | 45 |ESR|ESR|ESR
Tabelle 3 Achslast Hub | eingef. Frei |ausgef.|4500 4500|4500
mm mm mm mm 14 | 16 | 2.0
ESR 4500-1.4 — 6090 TT-Mast mit Batterie Option 1 4440 | 2020 | 1510 | 4955 | e e [ nv.
oo Last Tt Lot 4890 2170 1660 5405 ° e | nv.
- - 5340 2320 1810 5855 ° e | nv.
Vorschub| vorne hinten total vorne hinten total 5790 5470 1960 6305 . . v,
2.4 vor 1607 1796 | 2403 807 396 | 4903 6090 | 2570 | 2060 | 6605 | o | e | n..
2.5| zurlick 2164 1239 1941 2862 6690 2770 2260 7205 ° . n.v.
7140 2920 2410 7655 ° e | nv.
7500 3040 2530 8015 ° e | nv.
ESR 4500-1.6 — 7500 TT-Mast mit Batterie Option 3 7950 | 3190 | 2680 | 8465 | e | e | nv.
oL =T 8415 3350 2835 8930 o) o | nw.
ohne Last mit Last 8850 | 3490 | 2980 | 9365 | O | O | nv.
Vorschub| vorne | hinten total vorne | hinten total 9450 | 3690 | 3180 | 9965 5 5 | nv.
24| vor 1890 2103 3903 1037 4556 5503 9900 3840 3330 | 10415 | nv. | O | nv.
25| zurlick 2437 1556 2174 3419 10230 | 3950 3440 | 10745 | nwv. | O | nw.
4145 2020 1400 4770 | n.v. | nv. °
4595 2170 1550 5220 [ nv. | nv. | e
ESR 4500-2.0 — 9155 TT-Mast mit Batterie Option 3 5495 | 2470 | 1850 | 6120 | nv. | nv.| e
1 v 6395 2770 2150 7020 | nv. | nv. | e
ohne Last mit Last 6845 | 2920 | 2300 | 7470 | nv. | nv.| e
Vorschub| vorne hinten total vorne hinten total 7205 3040 2420 7830 | nv. | nv. | e
24| vor 2150 2373 4553 1042 5481 6523 8120 3350 2725 8745 | nv. | nv. | e
2.5| zuriick 2660 1863 2043 4480 9155 3690 3070 9780 | nv. | nv. | e
9605 3840 3220 | 10230 | nv. | nv. | e
_ Antrisbsrad 9935 3950 3330 | 10560 | nv. | nv. | e
\k"?r:t”ei‘_ Lr;s”tfaj;f 10835 | 4250 | 3630 | 11460 | nv. | nv. | e
- 11435 | 4450 3830 | 12060 | nv. | nv. | e
o = verflgbar O = Option 1 BatteriefachgréBe nicht moglich

n.v. = nicht verfigbar




Tragfihigkeit

Die Angaben beziehen sich auf
einen Lastschwerpunkt von

600 mm:

Modell ESR 4500-1.4 — 1400 kg
Modell ESR 4500-1.6 — 1600 kg
Modell ESR 4500-2.0 — 2000 kg

Batterie

48 V mit einer Nennkapazitat von
420 bis 840 Ah.

Der Batterietrog wird mit dem
Mastvorschubschlitten aus dem
Chassis herausgezogen.
AnschlieBend kann die Batterie
mit einem Kran gewechselt wer-
den. Als Zusatzausstattung
stehen Rollen zur Verfigung,
welche ein Entnehmen von
beiden Seiten ermdglichen.

Standardausstattung

1. Integrierte Crown-System-
steuerung mit Access 12 3 ©.

2. Praktisch wartungsfreie
Drehstrom-Motoren (AC) flr
Fahren, Hydraulik und
Lenkung.

3. Motorsteuerungen fur Fahren,
Hydraulik und Lenkung.

4. CAN-Bus-Technik.

5. Das 360 Select™ Lenk-

system erlaubt dem

Bediener das Umschalten

zwischen 180°- und 360°-

Drehung des gelenkten

Rades.

. Neigbare Lenksaule.

. “Fingertip-Bediensystem” mit
Proportionalsteuerung fur
alle Hydraulikfunktionen mit
Sanft-Hub-/ bzw. Sanft-
Stopp-Funktion flr ruckfreie
Handhabung der Last.

8. Informationsanzeige

e Access 1 2 3 ® Fahrzeug-
diagnose mit Echtzeit-
Fehlererkennung

o 2-zeiliges LCD-Display mit
16 Zeichen pro Zeile.

® Betriebsstundenzahler zur
Uberwachung der ver-
schiedenen Betriebskom-
ponenten des Staplers.

e Fahrtrichtungsanzeiger.

e Zugangssystem mit PIN-
Eingabe.

® Echtzeituhr und
Datumsanzeige.

e 3 auswahlbare Leistungs-
profile.

¢ Batterieentladeanzeige mit
Hubabschaltung

¢ | enkradstellungsanzeige.

9. Mit den Daumen zu betéti-

gender Fahrtrichtungs-

schalter.

~N O

10. Automobil-konforme Anord-
nung des Fahr- und Brems-
pedals.
11. Allradbremsung.
12. Bremsanlagen
o Feststelloremse
® Mechanische Betriebs-
bremse

® Regenerative Gegenstrom-
bremsung

® Regenerative Auslauf-
bremsung

13. Elektrischer Betatigungs-
schalter fur Feststellbremse.

14. Truck-Hold, automatische
Bremse flr Gefélle oder
Einschubregale.

15. Elektrischer Notausschalter.

16. Vulkollan Antriebs- und
Lastrader.

17. Vier gut erreichbare
Ablagefacher.

18. Komfortable seitliche Aus-
kleidung des Fahrerplatzes
im Huft- und Kniebereich.

19. Vollgefederter Komfortsitz
mit mehrfachen Einstell-
moglichkeiten.

20. Patentiertes, feststehendes
und auBermittig angeordne-
tes Dreifach-Hubgertst mit
innenliegender Schlauch-
verlegung.

21. Fahrerschutzdach und
Lastschutzgitter mit
optimaler Sicht.

22. Endlagenddmpfung im
Gabelhub vor Hubende.

23. Ausfahrendes
Batteriesystem.

24. Abbremsung des Schubtra-
gers vor Erreichen der maxi-
malen Ein- oder Ausfahr-
position.

25. Neigbarer Gabeltréager mit
integriertem Seitenschieber.

26. Gabelzinken ISO Klasse 2A.

27. DIN-Batteriestecker 160 Amp.

Zusatzausstattung

1. Integrierte Anzeige der Hub-
héhe und des Lastgewichts
mit proportional zur Gabel-
héhe geregelter Stapler-
leistung.

2. Hubhdhenvorwahl mit auto-
matischer Lade-/Entlade-
Hbhenerkennung der Gabeln,
beginnend 500 mm oberhalb
der sekundaren Maststufe.

3. Freihubanzeige, Warnung
wenn Gabeltrager Uber
Freihub ist. Reduzierung der
maximalen Fahrgeschwindig-
keit programmierbar.

4. Neige-Positionshilfe.

ESR 4500 Serie

5. Kreuzhebel Bedienung
(Standard bei Kihlhausaus-
fuhrung ohne Kuhlhaus-
kabine).

6. Hubabschaltung mit
Uberbriickungsschalter.

7. Automatischer Senkstop
oberhalb der Radarme mit
Uberbriickungsschalter.

8. Am Innenmast oder an einer
Gabel befestigte Kamera mit
Farb- oder SchwarzweiB-
monitor.

9. 12/24V-Arbeitsbeleuchtung.

10. Fahrbeleuchtung.

11. Batteriefachrollen fur
seitlichen Batterieauszug.

12. Rundumblinkleuchte.

13. Akustischer Fahralarm.

14. Gewolbter Rickspiegel.

15. Stromversorgung 12, 24
oder 48 V.

16. Davis Derby TruckLOG-
Systeme.

17. Work-Assist-Zubehdr —
Klemmbrett, Halterung fur
Scanner-Pistole, Staufacher.

18. Funfte Hydraulikfunktion far
Anbaugeréte.

19. VierfachhubgerUst.

20. Schutzdachausflhrung flr
Einfahrregale.

21. Kuhlhausausflhrung bis
-30°C.

22. Kuhlhauskabine.

Fahrerkabine und
Bedienelemente

Die komfortable Einstiegshohe,
der gut positionierte Haltegriff
und die rutschfeste Bodenmatte
sorgen fUr sicheres und be-
quemes Ein- und Aussteigen.
Sobald der Bediener Platz ge-
nommen hat, kann er die Fahrer-
platz seinen personlichen Anfor-
derungen anpassen. Der hoch-
wertige und bequeme Sitz |asst
sich individuell fir das Gewicht
des Bedieners einstellen.
Dartber lassen sich bei dem Sitz
sowohl der Vorschub als auch
der Winkel der Sitzflache und der
Ruckenlehnen verstellen.

Diese Einstellmoglichkeiten und
die verstellbare Lenksaule sor-
gen daflr, dass jeder Bediener
eine bequeme Position einneh-
men kann. Der linke FuB ruht
entspannt auf dem Totmann-
pedal. Der rechte FuB3 bedient
die automobilkonform angeord-
neten Fahr- und Bremspedale,
wahrend das rechte Bein durch
ergonomisch positionierte Aus-
kleidungen im Knie- und HUft-
bereich abgestutzt wird. Der

Technische Information

Fahrtrichtungsschalter wird mit
dem rechten Daumen betatigt,
dadurch kénnen die Finger der
rechten Hand stets an den
Hydraulikhebeln bleiben.

Die Fingertip-Steuerhebel ermbg-
lichen eine einfache Kombination
der Hydraulikfunktionen und
werden auch von neuen oder
unerfahrenen Bedienern leicht
verstanden. Es sind vier leicht er-
reichbare Staufacher vorhanden.
Die ergonomisch geformte Arm-
und Handgelenkauflage erlaubt
entspanntes Arbeiten.

Das Display liefert dem Bediener
alle notwendigen Informationen
Uber den Betriebsstatus des
Staplers: Batterieentladung,
Fahrtrichtung, Lenkradposition,
Betriebsstundenzahler flir die
verschiedenen Staplerfunktionen,
Auswahl des Leistungsprofils
sowie Instandhaltungsinformatio-
nen Uber die regelméaBig durch-
zuflihrenden Wartungsmafnah-
men, Fehlersuche und Tests.
Zusammen mit einem traditionel-
len SchlUsselschalter dient das
Informationssystem auch zur
Eingabe der PIN, falls die unbe-
rechtigte Nutzung durch das
eigene Zugangs-System verhin-
dert werden soll. Das zweizeilige
LCD-Display mit 16 Zeichen pro
Zeile ist gut beleuchtet und ist
hervorragend lesbar. Diese
Standardfunktionen kénnen
nach Bedarf durch Anzeige wie
der Gabelh6he und des Lastge-
wichts erganzt werden.

Eine weitere Konsole wurde in
die Schutzdachstutze integriert
und ist fur die Aufnahme von
Zusatzausstattungen wie Schal-
ter fUr Beleuchtung und das
Davis Derby TruckLOG-System
gedacht.

Integriertes Steuersystem
mit Access 123°
Das integrierte Crown Steuer-
system bietet eine unlbertroffe-
ne Kontrolle aller bedeutenden
Staplersteuerungssysteme:
e Fahrmotorsteuerung
e Hydraulikventil- und
Motorsteuerung
¢ | enkmotorsteuerung
® Bremsen
e |Informations- bzw.
Diagnostikanzeige
Durch die Anwendung spezieller
Motorsteuerungen lassen sich
die Problemldsung vereinfachen
und Ersatzteilkosten minimieren.



Alle Systeme sind mit einem
CAN-Bus miteinander vernetzt
und tragen somit zu einer be-
trachtlichen Vereinfachung der
Verdrahtung und verbesserter
Diagnostik bei.

Beim Einsatz auf Rampen oder
der Verwendung von Einschub-
regalen bremst die zuschaltbare
Truck-Hold-Funktion den Stapler
nach Loslassen des Fahrpedals
elektronisch ab. Da der Bediener
nicht die Bremse betatigen muss,
sorgt diese Funktion in derarti-
gen Situationen flr verbesserten
Komfort und maximale Kontrolle.
Die ausgewahlte Fahrgeschwin-
digkeit wird unabhangig von der
Bodenbeschaffenheit, dem Last-
gewicht oder der Neigung kon-
stant gehalten. Die Fahrgeschwin-
digkeit, Beschleunigung und
elektrische Abbremsung sind
Uber das Display einstellbar, wo-
durch eine optimale Anpassung
der Produktivitdt und des Ener-
gieverbrauchs an den jeweiligen
Einsatz moglich ist. Die Gegen-
strombremsung tragt dazu bei,
wertvolle Energie zu sparen.

Die Transistorsteuerung fr den
Pumpenmotor und aller propor-
tionaler Hydraulikventile ermog-
licht, dass alle Hydraulikfunktio-
nen punktgenau und feinfuhlig
auszuflhren sind. Samtliche
Hydraulikparameter, wie z.B.
Hub-, Senk- und Mastvorschub-
geschwindigkeit etc., sind eben-
falls individuell einstellbar und
koénnen somit den unterschied-
lichen Einsatzen angepasst
werden.

Die Crown Diagnostic Access
12 3 @ist das umfangreichste
Fehlererkennungs-System in der
gesamten Branche. Ein entspre-
chend geschulter Techniker
kann die Ein- und Ausgange
wahrend des Betriebs des Stap-
lers aktiv erkennen und auf diese
Weise die Ausfallzeit erheblich
reduzieren.

Das Informationsdisplay ist der
erste Ansatzpunkt fur die Fehler-
analyse. Des Weiteren kénnen
Uber das Display alle notwendi-
gen Daten, wie z.B. Fahr- und
Hydraulik-Einstellwerte, Kalibrier-
ungen von Ventilen usw., durch-

ESR4500 SPEC D 10/05, 50
MO03463-001-01
Printed in Germany

gefUhrt werden. Es werden keine
Handsetgerate oder Laptops
bendtigt: Alle Funktionen sind an
Bord vorhanden und kdnnen
leicht verwendet werden.

Leistungsprofilierung

Die voreingestellten Leistungs-
profile kdnnen auf dem Display
ausgewahlt werden. Die vorein-
gestellten Parameter kdnnen auf
eine Vielzahl anderer Fahr- und
Hydraulikparameter geéndert
werden und ermdglichen daher
eine genaue Anpassung an die
Anforderungen des Kunden.

Hydrauliksystem

Durch die Proportionalsteuerung
lassen sich alle Hydraulikfunktio-
nen unabhangig von der jeweili-
gen Last individuell und préazise
betétigen. Als Standardausstat-
tung sind vier Hydraulikfunktio-
nen vorhanden. Das Heben und
Senken und die Nebenfunktio-
nen, wie der Mastvorschub, das
Neigen der Gabeln und der
Seitenschub. Eine flinfte Funk-
tion als Zusatzfunktion ist optio-
nal erhéltlich. Alle Hydraulik-
schlduche verlaufen intern durch
den Mast.

Die Verwendung einer Innen-
zahnradpumpe reduziert den
Gerauschpegel und gewahr-
leistet maximalen Wirkungsgrad
in allen Betriebsbereichen. Das
Hydraulikd!l wird im Ansaug- und
im Rucklaufstrom gefiltert. Rick-
lauf- und Ansaudfilter kbnnen
ohne Entleeren des Hydraulikbe-
hélters gewechselt werden.

Mast- und
Schubvorrichtung

Der einzigartige, versetzte Frei-
sichtmast sorgt in jeder Hohe far
exzellente Sicht. Schréggestellte
Mastquerverbindungen in Kom-
bination mit gefacherten Schutz-
dachverstrebungen ermdglichen
eine gute Sicht in allen Hubhdhen.
Ein Lastschutzgitter fur maximale
Sicht gehort ebenfalls zur Stan-
dardausfuhrung. Mit einer speziel-
len Anordnung der Profile und
durch Verwendung eines inte-
grierten, neigbaren Seitenschie-
bers konnte das Vorbaumal auf
ein Minimum reduziert werden.

o

DIN'EN 15O 9002
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Durch die Verstéarkung der Mast-
profile konnten statische und
dynamische Durchbiegung
minimiert werden.

Die Federdampfer am Gabel-
trager minimieren die Gerdusche
beim Durchfahren der Maststufe,
die Hubgeschwindigkeit wird vor
Erreichen des Hubendes redu-
ziert. Die Elastomerdampfer zwi-
schen den Maststufen und die
integrierte Hydraulikdampfung im
Freihubzylinder reduzieren die
Gerauschentwicklung beim
Senken.

Die schraggestellten Mastrollen
mit geringer Reibung sorgen so
fUr einen niedrigen Energiever-
brauch und maximale Nutzungs-
dauer. Der Schwerlast-Schub-
schlitten bewegt sich auf vier
Haupt-Rollen. Zwei einstellbare
Stutzrollen minimieren die dyna-
mische Mastbewegung wahrend
vier justierbare Seitenrollen flr
sanfte Bewegungen und prazise
Positionierung sorgen.

Antriebseinheit

Eine auBerst effiziente Antriebs-
einheit mit Schragverzahnung,
integriertem Kegelrad und ste-
hend montiertem, Drehstromfahr-
motor (AC) sorgt flr leise, kraft-
volle Fahrleistung. Der groB3e
Durchmesser des Vulkolan An-
triebsrad (343x140 mm) verrin-
gert Belastung und Bodenpres-
sung, verlangert die Lebensdauer
und erhdht den Fahrkomfort.

Lenkung

Mit dem fortschrittlichen AC Lenk-
system 360 Select™ kann der
Bediener zwischen 180°- und
360°-Drehung des gelenkten
Rades wahlen - je nach Einsatz-
art sowie personlichen Fahig-
keiten und Préferenzen. Wenn
eine nicht veranderbare Einstel-
lung gewunscht wird, kann das
System auch in einer der Betrigbs-
arten (180° oder 360°) passwort-
geschutzt gesperrt werden. Eine
Sicherheitsabschaltung aktiviert
im Falle einer Fehlfunktion die
Motor- sowie Feststellbremse.

Bremsen
Mit dem FuBpedal wird die Funk-
tionsbremse aktiviert. Durch den
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Hauptbremszylinder wird der
Bremsdruck gleichm&Big auf die
Lastrader und das Antriebsrad
verteilt und mit der Gegenstrom-
bremsung kombiniert. Auf diese
Weise ist ein sanftes und effek-
tives Bremsen gewahrleistet.

Die Feststellbremse wird mit
Hilfe eines Schalters im Armatu-
renbrett aktiviert. Die federge-
spannte bzw. elektromagnetisch
geldste Bremse wirkt auf das
Antriebsrad. Sobald der Fahrer
den Stapler verlasst, wird die
Feststellboremse automatisch
betétigt.

Der Stapler kann durch Fahrt-
richtungsumkehr mittels Gegen-
strombremsung weich zum Still-
stand gebracht werden.

Des Weiteren ist der Stapler mit
einer automatischen Bremsfunk-
tion ausgestattet, die den Stapler
zum Stillstand bringt, sobald das
Fahrpedal nicht mehr betétigt
wird. Beide Abbremsmodi sind
durch das Display einstellbar.

Motoren

Bei allen Motoren handelt es sich
um Drehstrommotoren (AC) mit
auBerst hohem Wirkungsgrad,
die maximales Drehmoment und
Ubergangslose Fahrtrichtungs-
umkehr ermdglichen.
Uberdimensionierte Fahr- und
Hydraulikmotoren fUr hervorra-
gende thermische Leistungs-
fahigkeit sind besonders fur
Anwendungen mit hohen Lasten
oder bei hohen Umgebungs-
temperaturen geeignet.

Sicherheitshestimmungen
Entspricht den europaischen
Sicherheitsvorschriften.

Die angegebenen Leistungs-
daten kénnen auf Grund von
Fertigungstoleranzen unter
Umstéanden leicht variieren. Die
Leistung basiert auf einem Fahr-
zeug durchschnittlicher GroBe
und wird durch Gewicht, Zustand
und Ausstattung des Fahrzeugs
sowie der Bedingungen im
Arbeitsbereich beeinflusst.
Crown Produkte und Spezifika-
tionen unterliegen etwaigen
Anderungen, die jederzeit ohne
AnkUndigung durchgefthrt
werden kénnen.

Européische Produktionsstatten:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Deutschland

Crown Equipment
Galway, Irland

www.crown.com



